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车辆技术参数明细表
1.1 产品主要技术参数
	项目内容
	基本技术参数

	车身尺寸（不含边刷，长*宽*高）
	长≤2.8m，宽≤1.3m，高≤1.8m

	整备质量（kg）
	1000-2000

	最高速度（km/h）
	≥10

	爬坡度（%）
	≥20

	电池容量（kw∙h）
	≥18 磷酸铁锂电池

	作业速度（km/h）
	0~5

	最小转弯半径(mm)
	≤3000

	清扫宽度（mm)
	≥1800

	垃圾箱容量（L）
	≥240

	清水箱容量（L）
	≥400

	清扫效率(㎡/h)
	≥9000

	是否支持远程OTA升级
	支持

	是否带驾驶舱
	无驾驶舱

	作业噪声dB(A)
	≤75


1.2 自动驾驶系统传感器配置
车辆采用激光雷达，摄像头等多重传感器融合配置，实现车辆360度上全方位感知，配备GPS/IMU实现车辆的精确定位，为自动驾驶运行提供丰富完整的外部数据,与车辆提前采集并内置的高精地图相匹配，为运行提供决策依据。
	序号
	设备名称
	数量
	功能
	技术指标

	1
	激光雷达
	≥2个
	用于探测车辆前方和后方中远距离障碍物，可识别车道线、道路边缘、停车位、机动车和行人等
	测距能力：1m 至200m（目标反射率10%）；
视角（垂直）：25.4°；
角分辨率（垂直）：0.2°；
视角（水平）：120°；
角分辨率（水平）：0.1°/0.2°。

	2
	盲区激光雷达
	≥4个
	用于探测车辆周围近距离障碍物，可识别车道线、道路边缘、停车位、机动车和行人等
	测距能力：0.1m 至40m（目标反射率10%）；
视角（垂直）：59°；
视角（水平）：360°；
角度随机误差：<0.15°；

	3
	视觉相机
	≥14个
	中长焦相机用于红绿灯及中远距离障碍物检测识别
	检测距离：3m~100m

	
	
	
	鱼眼相机用于检测车辆周围近距离障碍物
	检测距离：0m~3m
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